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1 Einfuhrung in den Versuchsaufbau

1.1 Funktions- und Leistungsbeschreibung

Entwickelt wurde der WAGO ,flexROOM“ fiir Projekte mit einer grofRen Anzahl sich wiederholender
Rdaume, wie es in Bliro- und Verwaltungsgebduden haufig vorkommt. Ideal eignet sich WAGO
flexROOM fiir Neubauten und bei energetischen Kernsanierungen sowohl im gewerblichen als auch im

offentlichen Bereich.
Die elektrischen Steuerungskomponenten (Spannungsregler, DDC, Relais, ...) sind im Systemgehause

montiert, komplett verdrahtet und somit betriebsbereit.

Ein intelligentes Konzept fur flexible Raumautomation
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Das Konzep! von WAGO-flexROOM® orlenliert
sich an Raumachsen. Der Grundgedanke: Eine 110
Achse st der kleinsie gemeinsame Nenner und el ||

der Tell eines Raumes, der elnem Fenster zuge-
ordnet Ist. Mit dieser Einteilung 1st das flexROOM™
Konzept auf nahezu alle Biro- und Yerwaltungs-
gebaude flexibel anwendbar. Jede Roumachse ent- =
halt Funkionen zur Steverung des Sonnenschutzes,
der Beleuchtung und einer Einzelroumregelung.

Abbildung 1: Beispielhaftes Raumkonzept
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Das Konzept orientiert sich an Raumachsen:

Der Grundgedanke: Eine Achse ist der kleinste gemeinsame Nenner und der Teil eines Raumes, dem genau
ein Fenster zugeordnet ist. Jede Raumachse enthalt Funktionen zur Steuerung des Sonnenschutzes, der
Beleuchtung und einer thermischen Einzelraumregelung.

Aufgrund des verbauten Direct Digital Controllers (DDC) von WAGO handelt es sich um eine zentrale
Regelungseinheit, die als Gesamtkonzept ihre Peripherie zum Betrieb beinhaltet und alle Gerate in der
Feldebene sowohl auf herkdmmliche Art, als auch iber Bussysteme steuern und regeln kann.

Die Beleuchtung kann mit Bewegungs- bzw. Prasenzmeldern tageslicht- und bedarfsabhangig geschaltet
werden. In den Blrordumen wird die benétigte Kunstlichtmenge in Abhangigkeit von der erfassten
Helligkeit geregelt. Die Zuschaltung erfolgt prasenzabhangig.

Mit Hilfe der Einzelraumregelung kénnen in Birordumen die Absenk-, Stand-by- und Betriebszeiten der
Heizung nach Nutzungs- und Prasenzprofilen sowie die automatische Abschaltung der Heiz-/ Kiihlleistung
beim Offnen eines Fensters eingestellt werden.

Mehrere flexROOM-Verteiler konnen tiber ETHERNET zu einem Netzwerk zusammengefihrt werden. Die
Einrichtung der Kommunikation der Verteiler untereinander erfolgt dabei mit einem Standard-Web-
Browser.

Flr die Anbindung von lGibergeordneten Managementstationen stellt jeder flexROOM-Verteiler seine
Daten in MODBUS-Tabellen, die von Managementstationen ausgelesen und teilweise beschrieben werden
koénnen, zur Verfiigung. Die Konfigurationsdaten der flexROOM-Verteiler kbnnen entweder direkt auf dem
enthaltenen Controller oder auf einen separaten Rechner liber eine Netzwerkverbindung zyklisch
gesichert werden.

Die jeweiligen flexROOM-Verteiler unterscheiden sich in der Anzahl der unterstitzten Raumachsen, in der
Unterstltzung von Sonderbereichen (Flure, Kiichen, WCs, Pausenrdume) und in unterschiedlichen
Funktionsumfangen, die aufgrund der eingesetzten Ein- und Ausgange vorgegeben sind.

Die Anschliisse der flexROOM-Verteiler sind in WAGO-WINSTA-Anschlusstechnik ausgefiihrt und
ermoglichen durch diese standardisierten Schnittstellen die Kompatibilitdt zu vormontierten Geraten.
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1.2 Elektrische Installation

1.2.1 Schaltungsaufbau
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Abbildung 2: AuRere Schnittstellen des offenen flexROOM-Verteilers

Spannungsversorgung: Wechselspannung 230V
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Abbildung 3: Ansichten des Demoaufbaus mit seitlichen Steckplatzen
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1.2.2 Schalter Bezeichnungen

Temperatur-Regelung
Type: SROAPST
EnOcean EasySens
Bezeichnung : 16#57cal

(-'h
> *——Prasenztaste

[ 0 AUTO § Ok

Abbildung 4: Raumbediengerat / Temperaturregler

Lerntaste

Abbildung 5: Lerntaste auf der Rickseite des Raumbediengerats
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Gerate-ID der Tasterwippen:

16#8b92e4 (blau)

16#8b92e4 (griin)

Abbildung 6: Zentraltaster

16#24bc5 (blau)

16#24bc5 (griin)

16#24fa50 (blau)

16#24fa50 (griin)

Abbildung 8: Tasterwippe fiir Achse 3 und die Sonnensimulation
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1.3 Ziel des Leitfadens

Betrachten Sie den vorliegenden Versuchsaufbau. Machen Sie sich einen Uberblick tiber die

verschiedenen Taster und Sensoren. Bei der Durchflihrung des Praktikums sollen Sie die in der

untenstehenden Tabelle vorliegenden Funktionen umsetzen und den einzelnen Tastern korrekt zuweisen.

Tabelle 1: Lernziele des Versuchs

Raumbereich

Ausloéser

Funktion

Achse 1 (Temperatur)

Tasterwippe 1

Licht in Achse 1 kann ein- und ausgeschaltet bzw.
gedimmt werden

Tasterwippe 2

Licht dimmt auf zwei unterschiedliche
Helligkeitsstufen

Raumbediengerat (RBG)
Drehregler Temperatur

Umschalten zw. Heiz- und Kiihlbetrieb
(Heizeinheit und Lifter in Achse 1)

Achse 2 (Anwesenheit)

Schalter ,,Simulation
Anwesenheit”

Playmobil-Mannchen bewegt sich und schaltet
Uber Prasenzerkennung automatisch das Licht ein

Achse 3 (Helligkeit)

Tasterwippe 3

Licht kann ein und ausgeschaltet bzw. gedimmt
werden.

Aufgrund der aktiven Konstantlichtregelung sollte
die gesamte Beleuchtungsstarke im Raum auch
durch Einfluss der ,Sonne“ bzw. der
Rollladenstellung in Achse 3 konstant gehalten
werden.

Tasterwippe ,,Sonne”

Sonnenlicht kann ein- und ausgeschaltet bzw.
gedimmt werden

i

Tasterwippe ,,Rollladen’

Der Rollladen kann auf- und abgefahren werden.

Achsibergreifend

Tasterwippe
,Zentraltaster”

Alle Leuchten kdnnen gleichzeitig ein- und
ausgeschalten werden
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2 Versuchsdurchfiihrung

2.1 Vorbereitungen zur Anbindung des Demoaufbaus

2.1.1 Konfiguration der LAN Schnittstelle
Um eine korrekte Verbindung zwischen dem Versuchslaptop und dem Aufbau herstellen zu kénnen,
miussen diverse Einstellungen Uberpriift und gegebenenfalls vorgenommen werden. Kontrollieren Sie
zuerst die Systemsteuerung des Laptops und kontrollieren Sie die eingestellte IP-Adresse wie im Bild zu
erkennen ist.

LY » Systemsteuerung » Alle Systemsteuerungselemente b Netzwerk- und Freigabecenter

te der Systemsteuerun 5 o : . i
o : Zeigen Sie die grundlegenden Informationen zum Netzwerk an, und richten Sie
snetzwerke verwalten Verbmdungen €in.
reinstellungen andern [ E=3 ® SE'“ Gesamtibersicht anzeigen
-~ 2 d
e EGT-THINK Nicht identifiziertes Netz... Internet

eeinstellungen dndern (dieser Computer)

Aktive Netzwerke anzeigen Verbindung herstellen oder trennen
Nicht identifiziertes Netzwerk Zugriffstyp: y riff
! Offentliches Netzwerk Verbinduniﬂ: 0 LAN-Verbindung
U Status von LAN-Verbind{ Eigenschaften von LAN-Verbindung Eig ernetprotokoll Version 4 (TCP/IPv4)
Aligemein | Netzwerk Freigabe | Allgemein
Verbindung Verbindung herstellen uber: IP-Einstellungen kénnen automatisch zugewiesen werden, wenn das
h - Netzwerk diese Funktion unterstiitzt. Wenden Sie sich andemnfalls an
IPv4-Konnektivitat: L¥ Intel(R) 82579LM Gigabit Network Cong den Netzwerkadministrator, um die geeigneten IP-Einstellungen zu
IPv6-Konnektivitat: || bedehen.
Medienstatus: *) IP-Adresse automatisch beziehen
B Diese Verbindung verwendet folgende plaetide IP-Adresse verwenden:
Ubertragungsrate: [w] o% Client fur Microsoft-Netzwerke 192 . 168 .
¥ = Vitual PC-Netzweritertroiber L
) ngS-Pakaplaner 255 .255 .
/=] Datei- und Druckerfreigabe fiir Mi

~ el LT

Aktivitat '-! < E == Hﬂnelpmtolfol Version 4 (TCP/ DNS-Serveradresse automatisch beziehen
p—_— & - Antwort fir Verbindungsschicht-T @) Folgende DNS-Serveradressen verwenden:
Bevorzugter DNS-Server:
LU Bytes: 648.3 T Alternativer DNS-Server:

#zgruppe

TCP/IP, das Standardprotokoll fur WAN-

dROSet/Wireless Tools ’ ql g:enaera.lsdj m verschiedene, mitei
'I L zwerke emoglicht.

:optionen

[ Enstellungen beim Beenden iberpriifen

vs-Firewall

Abbildung 9: Netzwerkeinstellungen des Computers

Hinweis: Eine Verbindung mit dem Versuch tiber W-Lan ist sehr wohl méglich, jedoch
erfahrungsgemdpf unstabil. Wir empfehlen, den Computer direkt mit dem im Versuchsaufbau
enthaltenen Lan-Kabel zu verbinden. Deaktivieren Sie die W-Lan Funktion des Computers, um
mégliche Verbindungsprobleme zu vermeiden!

D
42
®

Zur Information:

Der verbaute Router wird mittels DHCP automatisch versuchen, Ihnen eine freie Adresse von 192.168.1.2
bis 192.168.1.254 zuzuweisen. Diese kdnnen Sie natirlich auch per Hand in den Einstellungen lhrer
Netzwerkkarte oder WLAN-Profils fest vergeben.
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Der Router selber kann tber die IP-Adresse 192.168.1.1 angesprochen werden und bietet
ein verschlisseltes WLAN-Netz:

Netzwerkname (SSID): ,,flexROOM*“
Passwort: ,,demoaufbau”
Verschliisselungsalgorithmus: WPA2-AES

2.1.2 Java Version Update
Um den Zugriff auf die Web-Visualisierung zu ermaoglichen ist die aktuelle Version der Java
Laufzeitumgebung erforderlich. Sollte der Rechner in ihrer Versuchsdurchfiihrung keine aktuelle Version
von Java installiert haben, werden Sie bei Aufruf der Webvisualisierung zum aktuellen Download
aufgefordert.

Eine Alternative Installationsmaoglichkeit finden Sie unter:

www.java.com/de/download/

Fiir die Ausfiihrung der Web Visualisierung muss der Internet Explorer verwendet werden!

Fir den reibungslosen Betrieb muss die Sicherheitseinstellung im Internet Explorer angepasst werden.
Offnen Sie diese Einstellung entweder und ,,Extras” oder (iber die Tastenkombination [Alt+X]. Gehen Sie in
die Internetoptionen und anschlieRend auf den Reiter Sicherheit.
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2.2 Grundlagen der Web Visualisierung

@& http://192.168.1.200/plc/webvisu.htm R - B¢ X || @ CoDeSys WebVisualization %

=
Anmeldung Internetoptionen

| Vebndungen | Progamme | Erweitert |
Aligemein Sicherheit | Datenschutz [ Inhalte |

Wahlen Sie eine Zone aus, um deren Sicherheitsei ingen festzulegen.
Q Wehb.based
X Management
Lokales Intranet Vertrauenswurdige  Einge
Sites

Internet

< | T ]

Internet =
0 Diese Zone ist fiir Internetwebsites, die nicht in —
den Zonen vertrauenswirdiger bzw.
eingeschrankter Sites aufgelistet sind.

Sicherheitsstufe dieser Zone
3 e Stufen: Mittel oder Hoch

Mittel
- Eingabeaufforderung
unsicherer Inhalte
- Unsignierte ActiveX-5
heruntergeladen

dem Herunterladen eventuell

‘elemente werden nicht

=

us aktivieren (erfordert Internet Explorer-Neustart)
[stufe anpassen... | [ standardstufe |

[ Alle Zonen auf Standardstufe auriidsetzen |

Abbildung 10: Korrekte Sicherheitseinstellung des Internet-Explorers

Um den Flexroom-Versuch in virtueller Form bedienen und bearbeiten zu kénnen, missen Sie als erstes
die Webvisualisierung mit dem korrekt verbundenen Versuchsaufbau starten. Dazu geben Sie zuerst die IP-
Adresse (192.168.1.200) in die Adresszeile des Browsers ein. Anschlieend gelangen Sie bei der ersten
Anmeldung zur ,,Web-Based Management“-Seite, bei der eine einmalige Authentifizierung notig ist.

Im Normalfall ist diese Anmeldung schon erfolgt und Sie gelangen direkt beim Login zur
Webvisualisierung selbst

Anmeldedaten fir die einmalige Authentifizierung:
Benutzername: ,, admin“

Passwort: ,wago”
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2.2.1 Login in Webvisualisierung

o seelo

CoDeSys WebVauskstion + ; s af
B 192168100 8 - Madr B8 4 A =

& Mentbesucht Erste Schutte
Anmeldung 010114
T3A24

el =
Management -

UserLevel Password OK J

Levei 0 ~ I~ Cancel_|

Abbildung 11: Anmeldung fiir die eigentliche Webvisualisierung

Durch einen Klick auf den Button ,,WebVisu“ wird man auf die eigentliche Startseite weitergeleitet, dann
wird zur Anmeldung ein Passwort benotigt:

Die einzelnen ,User-Level” beschreiben die verschiedenen Rangstufen als Benutzer. Fiir die Durchfiihrung
des Praktikums bendtigen Sie nur das Level ,,0“. Loggen Sie sich mit den untenstehenden Daten ein:

User Level: Level: 0
Passwort: ,admin“

Oder: ,,0“

Hinweis: Gegebenenfalls kann es sein, dass das Passwort ,,admin“ nicht funktioniert. Verwenden

?i Sie in diesem Fall eine ,,0”!
I3
®
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2.3 Beginn der Programmierung

,,Digital Addressable Lighting Interface” (DALI) ist in der Gebdudeautomatisierung ein Protokoll zur
Steuerung von lichttechnischen Betriebsgeraten, wie z. B. Schaltnetzteilen (,,elektronischer
Transformator”), elektronischen Vorschaltgeraten (EVG) oder elektronischen Leistungsdimmern.

2.3.1 Konfiguration der Aktoren und Sensoren im Aufbau
Nachdem Sie sich erfolgreich in die Visualisierung im Web eingeloggt haben, kdnnen Sie im Menii
zwischen den verschiedenen Punkten im System Navigieren. Als erstes werden Sie die Konfiguration der

Ill

vornehmen.

DALI Konfigurationstool

Konfiguration

DALI Linie -

Suche Kurzadressen |

Lampenanschliisse und Sensoren im ,,DALI-Konfigurationstoo

Auswahimenii

Adressierung Gruppenzuerdnung

Adresszuordnung Szenenkonfiguration

Einstellungen EVG Gruppen-5zenenkonfig.

Lampenstatus

Anmeldung flexROOM

Abbildung 12: Konfigurationstool
Uberpriifen der Datei nach Resteinstellungen

Hier nehmen Sie die Adressierung der Leuchten-EVGs und der Tridonic Multisensoren vor und geben den
EVGs Grundwerte zur Steuerung der Leuchtmittel an. Uberpriifen Sie in ,Adresszuordnung” zuerst, ob
bereits Kurzadressen vorhanden sind. Es sollten noch keine blau markierten Kdstchen erscheinen (Siehe
Abbildung 13).
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Sortieren der Kurzadressen

DALI Linie 1

Tauschen

Anzahl Blinksequenzen ” 3 |

Dauer der Blinksequenz ] | 2" 600 ms |

Abbildung 13: Frische Oberflache ohne erkannte Anschlisse

Ist keines der Felder Blau markiert bedeutet dies, dass unsere verbauten 4 Stiick EVGs und die 2 Stlick
Multisensoren auf dem DALI-Bus noch keine Adressen zugeordnet bekommen haben. Damit der
flexROOM-Verteiler diese DALI-Gerate ansprechen kann, muss deshalb jedem Gerat eine Kurzadresse
zugewiesen werden. Dazu wechselt man zuriick tiber Startseite in den Bereich ,Adressierung”:

Falls noch Adressen vorhanden sind kénnen diese iiber das Menii ,,Adressierung” iiber den Reiter
»Loesche Adresse” mit jeweiliger Adressnummer geléscht werden

Adressierung
DALI Linie 1
Hatmdiessianing | Werkseinstellung
Systemerweiterung | Ex] Lampenwert unveraendert
Werkseinstellung ‘ Loesche Adresse | | 64 |

Abbildung 14: Adressierungsoptionen

Bitte stellen Sie sicher, dass die beiden Haken bei ,,Werkseinstellung” und ,Lampenwert unveraendert”

gesetzt sind.

Durch ldngeres Driicken des Buttons ,Neuadressierung” (mindestens 2 Sek. gedriickt halten) werden den
angeschlossenen DALI-Geraten erkannt und ihnen Kurzadressen zugeordnet.
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Adressenzuweisung und Kontrolle

Um die Zugehorigkeit festzustellen, kann man die Leuchtmittel UND Sensoren blinken lassen. Um eine
Adresse zu verschieben, zu I6schen oder blinken zu lassen, kann sie mit einem Mausklick rot markiert
werden. Erfolgt ein weiterer Klick auf eine neue Adresse, wird sie zur Neuen liberschrieben.

Von WAGO wurde vordefiniert, dass die Adressen 57 bis 64 nur von DALI-Sensoren belegt werden dirfen.
Dementsprechend sind die Adressen 1 bis 56 fiir EVGs vorgesehen.

Sortieren der Kurzadressen

DALI Linie 1

Tauschen

- Kurzadresse vorhanden

- Alte Kurzadresse

[ weue kurzadresse

Anzahl Blinksequenzen | | 3 |

Dauer der Blinksequenz || 2" 600 ms |

Abbildung 15: Erkannte DALI Adressen

Tipp: Lassen Sie die Neuadressierung einmal vollstéindig ablaufen. Kontrollieren Sie im Anschluss
daran die einzelnen Leuchten und Sensoren. Lokalisieren Sie diese in den Raumachsen und
wechseln Sie die Adressen 1-4 so, dass z.B. Anschluss 1 der Raumachse 1, Anschluss 4 der Leuchte
der Sonne etc. entspricht. Sie vereinfachen sich damit den weiteren Versuchsablauf ungemein.
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Parametereinstellungen der elektrischen Vorschaltgerate

Wechseln Sie in den Reiter ,Einstellungen EVG“ und bearbeiten sie die Parameter der
Leuchtmittel-EVGs. Ubernehmen Sie dazu die in folgender Tabelle angegebenen Werte und
speichern Sie ihre Einstellung mit ,,Schreiben”:

Tabelle 2:Parametereinstellungen der EVGs

Bezeichnung Kurzadresse 1 |Kurzadresse2 [Kurzadresse 3 |[Kurzadresse 4 (Sonne)
Min-Wert 5 5 5 5

Max-Wert 100 50 100 50

Systemfehler-Wert 100 100 100 100
Stromversorgungs- 100 100 100 100

Ein-Wert

Stufenzeit 0 0 0 2
Stufengeschwindigkeit (15 15 15 7

Die Parametereinstellungen im DALI-Konfigurationstool sind damit erfolgreich beendet!

Allgemeine Einstellungen des Aufbaus im Programm

Uber den Button ,,Anmeldung flexROOM“ im Menii des DALI Konfigurationstools gelangen Sie zuriick
zur Startseite der Webvisualisierung.

Melden Sie sich erneut an und wahlen , Allgemein“ aus.

Ubernehmen Sie samtliche Einstellungen und Werte exakt wie sie untenstehender Abbildung
entnehmen kénnen:
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‘ Anmeldung | Allgemein “ Konfiguration Ein-/Ausgange Schalten Status
Konfiguration speichermiwiederherstelien Einstellungen
Lokal Allgemein
me|
Verteilerbezeichnung Kurzet Tastendruck Raum I |
default | Heartbeat (I
Sonderbereiche akiivieren .
(Default: inaktiv)
Speichern Wiederherstellen Fensterkontakt DI O
(Default: EnOcean)
Speichem fWiederherstellen Jalousie
Verzdgerungszeit der Jalousie bei o]
FTP-Server zentraler Ubersteusrung 5]
IP-Adresse FTP-Server [ 192 | [ 188 ][ | Licht
Passwort | wago ‘ Updatezeit Status EVG min]
0%- 10V Sensoren l:l
Benutzer [ wago | {Default: DAL-Sensoren)
Schaltkanal Licht zum l:l
Speichem | ‘iederherstellen | vorherigen Verteiler
ol
ciatus eizendKiihlen
- = Zeit bis Prasenzerkennung
\ FTP_SUCCESS {Heizen/Kihlen) min]
Nachlaufzeit Partaster frmin]
IP-Adressen
Heizventile stromlos geschlossen vl
IP varheriger Verteiler \ 0 | | 0 || | [efault offer)
- = ; Kihlventile stromlos geschlossen
Beschriftung vorheriger Verteiler | (Default geschlosssr%) @
Kommunikationsfehler S 4-Rohrsystem (Default: 2-Rohn) M~
IP nachster verteiler Lo J[o ] | Passwort Anmeldung
Beschriftung nachster Vereiler ]
Kommunikationsfehler (- Passwort dndern |

Abbildung 16: Einstellungen Allgemein

|ll

Auf der rechten Seite finden Sie den Bereich , Lokal”. Hier kann die aktuelle Konfiguration gespeichert und
eine bestehende Konfiguration, wie z.B. die Werkseinstellungen wiederhergestellt werden. Der Dateiname
der lhnen angezeigt wird, ist die aktuelle Datei mit der Sie arbeiten. Falls Sie ihr Projekt speichern
mochten, konnen Sie den Projektnamen dndern und beim spateren Abruf dieses Namens (Achtung: muss

exakt reproduziert werden kénnen!) tiber ,Wiederherstellen” wird die entsprechende Einstellung

geladen.

Der Status fiir das Speichern/Wiederherstellen wird (iber ein Statusfeld angezeigt.

(griin = Speichern/Wiederherstellen erfolgreich, rot = Fehler).

Die Bereiche , FTP-Server”und , IP-Adressen”sind im Rahmen des Praktikums nicht relevant.

Achtung: Die Datei ,, default” auf keinen Fall iiberschreiben!
Die ,, default” Datei sollte unberiihrt bleiben, da durch das Laden dieser alle
Grundeinstellungen wiederhergestellt werden.

D
e
<

Hintergrundinformationen zu den Einstellungen in , Aligemein“

= Kurzer Tastendruck Raum:

Uber einen kurzen Tasterdruck wird geschaltet, (iber einen langen Tastendruck wird gedimmt. Um die
Zeit, bis zu welcher eine Taster Betatigung als kurzes Tastensignal erkannt wird, zu erhéhen oder zu

verringern.

Standardeinstellung: 500 ms
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Fiir die Funktion ,Heartbeat” wird ein zusatzlicher flexROOM-Weather-Verteiler benotigt.

Dadurch kénnte eine Kommunikationstiberwachung durchgefiihrt werden. Diese Funktion wird im
Demoaufbau nicht benétigt und sollte deshalb deaktiviert (,0”) werden

0V-10V Sensoren:

Zur Lichtsteuerung werden in unserem Fall DALI-Sensoren verwendet. Dabei werden die Felder ,DI-
Prasenz” und ,Al-Helligkeit” auf der Seite ,Ein-/Ausgange” nicht ausgewertet.

Empfehlung: Achten Sie darauf, dass der Haken nicht gesetzt ist!

Zeit bis Prasenzerkennung:

Die Umschaltung in die Betriebsart ,Komfort” fir den Heiz-/Kiihlbetrieb erfolgt nach
Prasenzerkennung und nach Ablauf einer Wartezeit, die Sie als Zeit bis Prasenzerkennung einstellen
kénnen.

Empfehlung: 0.0 min

Bei den Punkten ,Heizventile”, ,Kihlventile” und ,,4-Rohrsystem” bitte die Haken setzen!

Diese Einstellungen regeln das Verhalten, wie der flexROOM-Verteiler die Heiz-/Kihlventile ansteuert
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2.3.2 Konfiguration der Ein-/Ausgénge
Nachdem sie die Lampenanschliisse, Sensoren und Allgemeine Einstellungen richtig konfiguriert haben,
werden Uber den Reiter ,Ein-/Ausgange” nun die restlichen angeschlossenen Geréate konfiguriert. Diesen

sind Uber jede Schnittstelle der Ausgangsklemmen des flexROOM-Verteilers per Definition eine feste
Kennzahl zugeordnet.

Da die entsprechenden Gerate im Versuchsaufbau bereits angeschlossen wurden, miissen die passenden
Zahlen den richtigen Feldern zugeordnet werden. Die richtige Zuordnung kann den roten Markierungen in
der Abbildung 17Abbildung 16 entnommen werden:

e r—— Vorbgawer Eoihungirge <haten S Q@D

dchae D Achae 3 achae d Achae S ey ichae ! bchan B

beamaria [ Prasats Peaaaan [ELEPE

[ [e———

T vy =Ir e ]

Ewginge Tavter | Schabes (¥ Emgange 00

8

Abbildung 17: Ubersicht der physikalischen Ein- und Ausginge des Versuchsaufbaus

Die relevanten Ausgadnge haben dabei folgende Kennzahlen:
Motor Jalousie auf: 5

Motor Jalousie ab: 6

Heizventil: 17

Kihlventil: 18

) /‘\.chtung: Diese 4 Zahlen diirfen nur in den rot markierten Bereichen eingetragen sein.

\/g> Uberpriifen Sie daher auch unbedingt alle 3 Seiten (oben rechts in Abbildung 17), um

D. keine unerwarteten Fehlfunktionen zu verursachen! Andern Sie eine bereits vorhandene
Belegung zu einer ,,0“, um sie aufzuheben
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Erstellung des virtuellen flexROOMs
Wechseln Sie nach der Konfiguration der Ein- und Ausgadnge auf die ,, Konfiguration und damit in die
Weboberflache.

Wie Sie Abbildung 18 entnehmen kdnnen, gliedert sich diese Weboberflache zur Einrichtung und
Steuerung des flexROOMs in 4 Bereiche auf:

Tabelle 3: Ubersicht tiber die Bereichsfunktionen

Bedeutung Beschreibung
Bereich 1 Jalousie In diesen Bereichen werden die Funktionen fiir die Achsen des
Raumes/Gebaudes dargestellt, funktionell voneinander
abgegrenzt und konfiguriert.
Bereich 2 Licht
Bereich 3 Klima (Heizen/Kiihlen)
Bereich 4 Taster-Erkennung & In diesem Bereich befindet sich die Schaltflache:

Zentralbelegung

[Konfiguration speichern].

Zusatzlich werden Zentralfunktionen eingestellt, Jalousien,
Leuchten und Raumbediengerate Gber DALI oder EnOcean
angelernt, neu adressiert und ermittelt.

=

e | & hitpi//192.168.1.200/plc/webwvisu.htm P~c | 2 CoDeSys Web\Visualization ]
Anmeldung Aligemein ‘ Ein-fAusgange Schalten Status q \E D
default
Achse 1 Achse 2 Achse 3 Achse 4 Achse 5 Achzse b Achse 7 Achse &
Temperatur | [ Amwesenneit | [ Licht Sonne kommentar [ kommentar | [ wommentar | [ Kommentar
| Famade Q o o ] o o e
Ja Windgruppe a a [ ] o o
1] a
| —— == == == == == %’n ==
u + £ 3 C | + |
8
i T T | 1680 10 1680 11 [ iemmszed || 1680 T] [ | 1650 | [ 1680 | 650 T1
) - w0 [[] B | [ w0 ] 1640 1| [ | w0 || [ 1et0 I ]
[ Fansteton. | 160 ] [ 6k0 1640 1640 | [ Ho 1640 ] T
- =d= =é= =é= =é= =é= e - =é=
| ZrNs “4IN “rNs ‘s “ZHis “ris “#iks “4iN>
L Gruppe: 1 Gruppe: 2
: || 2] T | 0 I[o]] [o][o] I | | 0 ][0 ]
h| . - I | 8245 ] [eH2ar50 ] [ tewaarso ] [ T e ] [ [T] w0 ]
t Taster b L e L e — - = —— 1 e —
[ew ] 6w []] [ew 7] e []] [0 I __ww (] [ew ] e ]
Multisansor [] v v - L [ i | [
T T T =1 Ced | 88 Co ] 0 ] Co ] E=nES Co ]
[ Ventite | Tod T - T - - -
el _ . C : o C L o
|| | T T . L 2 - - -
1
:‘ [ RBG | 16H57eal | [ w0 16H0 1640 | 1640 | [ w0 1640 ] [ w0
Solkwakomestur I\/
[ | o0 []| Anzah Sequenzen 3] Dilbadresse . INNEET | | EnOcean D 16#3092e4 =
[ Licht T6RIze JJ | Daver Sequenz|s) 2 _"._l B ‘_.'_l Stopp Manuelle EnOcean-i | Konfiguration
= = speichern
[Party | 1640 L] DALI-Adressierung [

Abbildung 18: Weboberflache des flexROOMS
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Raumaufteilung des Versuchsaufbaus

Innerhalb der Bereiche Jalousie (1), Licht (2) und Klima (3) kénnen Sie durch Setzen von Wanden zwischen
den Achsen einzelne Rdume bilden und damit Funktionen voneinander abgrenzen. Bei diesem flexROOM-
Verteiler sind fiir die Konfiguration insgesamt 8 Fensterachsen vorgesehen.

Zur Aufteilung der Rdume und Funktionen wird zwischen Hauptwanden und Trennwéanden unterschieden.
Der Bereich zwischen zwei Hauptwanden wird als ,Raum*” definiert. Der Bereich zwischen Haupt- und
Trennwand sowie zwischen zwei Trennwanden wird als ,,Nutzungseinheit” bezeichnet.

Der blaue Bereich erlaubt es, jedem Raum einen Kommentar bzw. einen Titel fiir seine vorgesehene
Funktion einzutragen, um sich besser orientieren zu kdnnen.

Erstellung der Wande:

Um im System eine Wand an gewiinschter Stelle zu erzeugen, klicken Sie die einzelnen Teilstilicke der
Wande an. Wird eine Wand vom Bereich 1 bis Bereich 4 durchgezogen (siehe Abbildung 19) wird Sie in
einem dunklen Grauton markiert und fungiert von nun an als Hauptwand.

Hauptwande ermoglichen es, angrenzende Achsen funktional zu trennen.
Trennwande trennen nur die einzelnen Raume und erhalten einen helleren Grauton.
Ubertragen Sie den Versuchsaufbau in die Webvisualisierung.

Sobald Sie alle Trenn- und Hauptwande richtig eingetragen haben, sollte ihre Visualisierung wie folgt

aussehen:
Achse 1 Achse 2 Achse 3
| Kommentar | Kommentar Kommentar | [
| 0 0 0 -
0 0 0
== == ==
1640 I 1640 1 [iemsbazes ] |
1640 [1 1640 1 [ 1680 1] |
e — o]
Gruppe: 1
Ce o] [z 1] EEEl
I | [ om0 1 [ iewzabes |||
[0 [T [0 [T [t TT]
] [\
Lo ] (GE 64|
[ 1er57eat [ 1640 ] [ 1640 ]
1

Abbildung 19: Fertige Wande in der Visualisierung
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Einlernen der EnOcean Lichttaster

Betrachten Sie, wie in Abbildung 20 erkennbar ist, das Feld in dem eine ,,EnOcean-ID“ angezeigt wird.

Beginnen Sie mit dem Einlesen des Zentraltasters fiir das Licht. Die Vorgehensweise in den (ibrigen Bereichen
erfolgt analog!

Betatigen Sie ihren einzulesenden Taster 2x schnell hintereinander. Bei korrekter Erkennung sollte nun die
»Manuelle EnOcean-ID“ des Tasters angezeigt werden. Aullerdem leuchtet im Feld rechts daneben (Feld 1:
griin fur einen Tasterdruck der linken Wippe) oder (Feld 2 blau fiir einen Tasterdruck der rechten Wippe).
Erfolgt keine automatische Erkennung durch Betéatigung, geben Sie die beigelegten Taster IDs manuell ein.

Jal 1680 | Anzahl Sequenzen 3 DAL-AKe110 Stant I EnOceanlD. 16857cal 1]2 I

Licht 1683004 Jj| OooerSewenziel = NN 3 Stopp | Manuelle EnOcean-iD ] Konfiguration
3

[Paty 1620 [ DAL-Adressienung |

Abbildung 20: ID eines betatigten Tasters

Um die gerade erkannte ID an einen Anschluss zu Gibergeben, Gibertragen Sie diese mit einem langen
Mausklick auf die korrekte Adressschaltflache.

(Jal. 1640
lLicht | eemxes |}

Eayi w0 T}

Abbildung 21: Zentraltaster Licht belegt

Fiihren Sie diese Erkennung und Zuweisung zuerst flir den Zentraltaster und anschlieBend fiir die
einzelnen Achsen und deren Lichtbereich durch!

Einlernen des EnOcean-Rollladen-Tasters

Die Rollladensteuerung des flexROOM wird im Demoaufbau nur in einer der drei Achsen simuliert.
Belegen Sie sowohl die Schaltflache im Bereich 1 als auch in Bereich 4 mit dem dementsprechenden
Taster.

=) ) oo I

.80 || ' 1680
1640 [ 1680

Abbildung 22: Anlernen des Jalousietasters in Achse
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| R T

Clicht | 16HEEDZed | I
| Party | 1640 [ ]

Abbildung 23: Anlernen des Zentraltasters

Einlernen des Raumbediengerdts/Temperaturreglers

Sie kdnnen das Raumbediengerat ebenfalls wie die anderen Taster lber einen Knopfdruck oder manuell
einlernen. Die entsprechende Taste finden Sie auf der Riickseite des Geréts (,,Learn“Taste).

Vorsicht: Das Anlernen des Raumbediengerdites sollte jedoch aus Griinden des

¢

o 4

() Dafiir wurde die EnOcean-ID (16#57cal) von uns bereits eingelesen und vermerkt.

empfindlichen Offnungs-Mechanismus vorsichtshalber manuell erfolgen.

Ubernehmen Sie als manuelle ID daher die Zahlenfolge: ,,359585“ im ,,Manuelle ID“ Feld. AnschlieRend
belegen Sie wie vorher im Bereich Klima in der entsprechenden Achse die eingelesene ID und setzen Sie
den Haken fir die Sollwertkorrektur wie im Bild unten erkennbar.

93— —=

Solhwen

Abbildung 24: Anlernen des Raumbediengerats

Zuordnung der Leuchten zu den angelernten Tastern

Nun werden die im Unterpunkt DALI-Konfigurationstool zugewiesenen DALI-Kurzadressen benétigt.
Haben Sie den Tipp aus dem Tutorial befolgt, misste Ihre Adressierung bereits korrekt hinterlegt sein. So
findet sich z.B. Leuchte 1 in Achse 1, Leuchte 2 in Achse 2 etc. wieder.

Um dennoch zu testen, welche Kurzadresse fiir welche Leuchte verwendet wird und ob diese auch
funktioniert, lassen Sie die entsprechenden Leuchten blinken. Geben Sie dazu unter ,,DALI-Adressierung”
eine DALI-Kurzadresse ein, z. B. ,,1“.

Anzahl Sequenzen 3 DALFAdresse Start |

Dauer Sequenz [s) 2 ‘ I 0 ’ | Stopp |

DALI-Adressierung |

Abbildung 25: Uberpriifung der Leuchtenadressierung
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Geben Sie unter ,Anzahl Sequenzen” und ,Dauer Sequenz” ein, wie oft und wie lange die Leuchte oder
der Multisensor blinken soll. Klicken Sie auf die Schaltflache ,Start”, beginnt die Leuchte mit der
eingegebenen Kurzadresse (,,1“) zu blinken.

Um die momentan angewahlte DALI-Leuchte mit der entsprechenden Kurzadresse (,,1“) einem Leuchten
Anschluss in einer Achse zuzuweisen, klicken Sie ebenfalls mit einem langen Mausklick auf die rot
markierte Adressschaltflache des Anschlusses. Mit einem weiteren kurzen Klick wird die Schaltflache blau
hinterlegt und die Leuchte damit aktiviert.

Fuhren Sie diesen Schritt fur alle Leuchten durch:

ST =d= ==
BT T
I_Il_l = o 0 l 2
el | [ T 16824250 | | i6#24a50 |l |
[1] |

:\“f
I
‘}“f
I

-0 -
.

Tastel
1640 [T] [ 1640 1640 GHO 1]

[ ] | I:I
[0 ] [ o ]

<
<

Multisensor

Dall Sensor

Abbildung 26: Leuchtenadressierung der Achsen

Multisensoren aktivieren

Waéhlen Sie das Feld im rot markierten Kastchen mit einem Haken aus. Setzen Sie die Haken in Achse 2 &
3, um die Prasenz- und Helligkeitssensoren zu aktivieren.

Lamohie — ‘  — e  —a = ) e —
== == ==
T \"- “FiIv~ “Fin- “FiIn~

o

Xy =

[ ieeees | | —wm [ weeus [ w0 ]|

Taster

Mubisasser

Cali-Sasdor

Abbildung 27: Aktivierung der Multisensoren
Speichern der Belegung

Klicken Sie ,Konfiguration speichern”, um die zugewiesenen DALI-Kurzadressen fir die Leuchten zu
Ubernehmen und die Verknipfung von DALI-Adressen und Achsen zu speichern. Dieser Schritt ist nach
jeder Anderung erneut vorzunehmen, um ihre Einstellungen wirksam zu machen.
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2.3.4 Parametereinstellungen
Nun missen nur noch die verschiedenen Parameter der Bereiche Jalousie, Licht und Klima nach den

erforderlichen bzw. gewilinschten Vorgaben eingestellt werden.

In das Einstellungsfenster der jeweiligen Parameter gelangen Sie, indem Sie auf
-~ ‘ o das Symbol (siehe Bsp. ,Licht” links) des anzupassenden Bereichs (Jalousie, Licht,
;’“\S Klima) in der relevanten Achse klicken.

Ein grin dargestelltes Symbol zeigt den Anfang einer neuen Funktion bzw.

Parametereinstellung ab der letzten Haupt- oder Trennwand an.

Parameter Jalousie (Bereich 1)

[ Parameter Jalousie Achse 3

Zeitschaltfunktion
Fassade o Autwartstahren nach Deaktivieren
der Sonnenautomatikc & e ﬁ L9 LI
Windgruppe 1]
Fensterkontakt fir Jalousie aktivieren keine Funklion
Gesamilaufzel Jalousie AUF 5 (=] (Jalousie innen) O
Paiameter ubernehmen
Gesmnlisurzed aigussie A5 5 kel Autwrtstahren bei Windalarm sperren [
Gesamilaufzet Lamele o [ms] tiir Zeitschaliunktion
Aufwartstahren bei Frost sperren D I:l
Unikebrpause 1000 (ms] fir aktuele Achse v}
Bufwartstahren bei Erandslarm sperren 1
Totisutzet o [ms] tiir situelen Raum (|
Uberlautzett nach Handubersteuerung ] [min] 1k alle Avchsen D
EnQcean
EnlceanD: 16H57cal [1]2
Marwelle EndceandD |
Szenen Jalousie Achse 3 |
Posttion in [%] EnlceaniD Position in [%] EnQceaniD
Jalousie: Lamelle: Jalousie: Latnslle
101 | 101 1680 m 101 101 ] T m
101 ] [ m [ wo M [ m 101 [ o T

Szenen
[ Spelchem ]‘ [ OK ]‘ [ Abbrechen I [ Ubemehmen I ‘

Abbildung 28: Parametereinstellungen Jalousie

In diesem Bereich wird die Jalousiesteuerung konfiguriert.

Auf dieser Parameterseite sind im Rahmen des Praktikums nur die rot markierten Wertebereiche
relevant.

Die Felder ,Gesamtlaufzeit Jalousie AUF“ und , Gesamtlaufzeit Jalousie AB“ geben an, wie lange sich die
Jalousie oder ein Rollladen nach betatigen des zugeordneten Tasters ,auf” oder ,,ab“ bewegt. Dabei
empfehlen wir jeweils 5s als Wert. Diese haben sich auf Grund der Drehgeschwindigkeit des
Jalousiemotors und der Hohe des ,Fensters” bewahrt.

Der Punkt ,Umkehrpause” beschreibt die Wartezeit zwischen einem Fahrtrichtungswechsel.

) Achtung: Aufgrund der elektro-mechanischen Ansteuerung per Relais muss ein Wert
\/A’> gréfler 0 gewdéhlt werden!
'@ Beschédigungsgefahr!
Empfehlung: 1000ms
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Parameter Licht (Bereich 2)

In diesem Bereich wird die Beleuchtungssteuerung konfiguriert. Hier konnen detaillierte Einstellungen zur

Konstantlichtregelung, Prasenzsteuerung und Lichtszenen der jeweiligen Achsen vorgenommen werden.

Bei einer Konstantlichtregelung verandert sich je nach Umgebungshelligkeit permanent die Helligkeit der

Leuchten und wird damit z.B. dem Tageslichteinfall in den Raum angepasst.

Konstantlichtregelung und Prasenzsteuerung:

| Parameter Licht Achse 1

Kanstantlichtregelung

Zeitschaltunktion

Kanal 4 | 1] P |

keine Funktion

Farameter ibernehmen

Basissolwert (1]
Ausschaltverzdgerung (Prasenz) [min]
Maximaler Messwert des Lichtsensars 32767 [1=]
Ausschaltverzdgerung bei min. Dimrraeert ’T‘ [min]
Kp Licht
Kalibrierung
Anpassung an das Tageslicht [%a]
Le;;}sﬁe?ﬁllwen beim Augschalten El

fir Zeitschaltfunktion

fiir aktuelle Achse

fiir aktuellen Raum

ORI

fiir alle Achsen

EnQdcean

Endcean-D: 1680

3 |

kanuelle EnCcean-ID

Abbildung 29: Parametereinstellungen Licht

Zuniachst folgt eine Erklarung der einzelnen Parameter, die bei einer Konstantlichtregelung bzw.

Prasenzsteuerung festgelegt werden kdnnen:

= Basissollwert: Hier wird ein Basissollwert eingegeben, fiir die weiteren Parameter als Referenzwert dient.

= Ausschaltverzogerung (Prasenz): Um das Licht nicht sofort auszuschalten, wenn evtl.

kurzzeitig keine Prasenz erkannt wird, kdnnen Sie das Ausschalten verzégern, indem Sie die

gewiinschte Verzégerungszeit hier eingeben.

= Maximaler Messwert des Lichtsensors: Hier ist durch die verwendeten DALI-Multisensoren der
maximale Messwert des Lichtsensors mit 32767 Ix fest vorgegeben.

Ist hier ein Wert einstellbar, wurden in dem Reiter ,Allgemein” die DALI-Multisensoren nicht

aktiviert. Bitte dies dort korrigieren!

=  Ausschaltverzogerung bei min. Dimmwert: Wenn das Licht nicht sofort bei Erreichen des minimalen

Beleuchtungswertes ausgeschaltet werden soll, geben Sie hier die gewlinschte Dauer mit minimaler

Beleuchtungsstarke ein, bevor das Licht ausgeschalten wird.

=  Kp Licht: Hier wird der Verstarkungsfaktor fir die Lichtregelung eingestellt.

= Kalibrierung: Einstellen des Eingangswerts zur Kalibrierung des Helligkeitssensors

=  Anpassung an das Tageslicht: Hier kdnnen die Eingangswerte zur Anpassung der Konstantlichtregelung an

das Tageslicht Gilber den Wert , Kalibrierung” angegeben werden.
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dem Reiter ,Status” (siehe unten) verwendet werden.

Tipp: Zur Ermittlung der Werte ,,Kalibrierung” und ,,Anpassung an das Tageslicht” wird von WAGO
eine einfache Methode der Kalibrierung der Helligkeitssensoren im Office-Applikation Handbuch
Version 1.0.1 (Seite 153 von 194 ,,7.3 Helligkeitssensoren kalibrieren”) vorgeschlagen. Daffiir ist
allerdings optimaler Weise ein Luxmeter-Messgerdit erforderlich.
Alternativ kénnen im Allgemeinen aber auch die Rohwerte der DALI-Multisensoren (Helligkeit) aus

= Letzten Sollwert beim Ausschalten speichern: Um einen neuen Sollwert der Beleuchtung lber einen

Taster festlegen zu kdnnen, muss diese Funktion gewahlt sein. Dadurch kann lGber das Dimmen einer

Leuchte (langer Tastendruck) der aktuelle Sollwert flir die Konstantlichtregelung verandert und

gespeichert werden.

Gehen Sie nun die Lichtparameterseiten der benétigten Achsen (1 bis 4) des Demoaufbaus durch und

nehmen Sie dort die in der nachfolgenden Tabelle erforderlichen Einstellungen vor.

Tabelle 4: Parametereinstellungen Licht der jeweiligen Achsen

Bezeichnung IAchse 1: Temperatur |Achse 2: Anwesenheit |Achse 3: Licht |Achse 4: Sonne
Basissollwert 500 500 500 500
Ausschaltverzégerung |10 0.0 10 10

(Prasenz)

Ausschaltverzogerung (10 10 10 10

bei min. Dimmwert

Kp Licht 15 15 15 Standardwert
Kalibrierung 1.3 1.3 1.3 Standardwert
Anpassen an das 30 30 30 Standardwert
Tageslicht

Letzten Sollwert beim  jaus Qus Qus Qus
Ausschalten speichern

Lichtszenen:

Lernen Sie zusatzlich in der Achse ,Temperatur” die noch freie Tasterwippe 2 als Szenenschalter an. Dazu

lernen Sie im Parameterbereich (Abbildung 29) die Tastenwippe wie bereits beschrieben an und weisen

ihnen die beiden Lichtszenen zu.

Geben Sie danach im linken Bereich die gewiinschten Dimmwerte an, z.B:

Dimmwert 1: 25%

Dimmwert 2: 50%
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Achtung: Sobald eine Szene fiir festgelegte Dimmwerte liber die eingelernten Taster in
der Szenenfestlegung abgerufen wird, wird die Konstantlichtregelung deaktiviert und ein
fest eingestellter %-Wert der Leuchtstéirke eingestellt (Steuerungsverhalten; auch
achsiibergreifend). Erst wenn durch Prdsenzmelder oder durch Ein-/Ausschalten per
Taster aufSerhalb der Parameterseite im Bereich 3, Licht” die Konstantlichtregelung
wieder aktiviert wird, wird die Szene deaktiviert.

D
P
®

»Szene speichern” nicht vergessen!

| Szenen Licht Achse 1 |

Dirnmwert in (4] EnDcean-ID Dirnrmaertin [34] EnDcean-D
Szene 1 20 16H24fbcS 101 [ em0 7]
Srene ? a0 16#24ihch 101 16HD

SZENEN .
o o e J (e ]

Abbildung 30: Einstellung von Lichtszenen

Parameter Klima (Bereich 3)

In diesem Bereich werden die Einstellungen fiir die Heiz- und Kiihlregelung vorgenommen.

[ Parameter Heizen/Kiihlen Achse 1 |

Zeitschaltfunktion

Basissoliwert Komfortbetrieb 230 rel Aussthaltverzogenung (Prasenz) 1.0 [min] Kanal 4 0 »
Temperaturabsenkung Stand-by Heizen 00 K Periodendauer P Heizen 0 Is]
Temperaturabsenkung Nacht Heizen 0o &) Mindesteinschaltdauer PYWM Heizen i} [s] keine Funktion
Temperaturanhebung Stand-by Kilhlen 0.0 4] Periodendauer PYM Kihlen 0 sl Parameter abemehmen
Temperaturanhebung Nacht Kihlen 00 Kl MWindesteinschalidauer PYWM Kihlen 0 sl fir Zeitschalfunition El
Totzone Helzendkiihien 00 M Tolzelt Ventile 0 5]

fiir aktuelle Achse v
Waximale Sollwertkorrekdur 10.0 4] rmin. AuBenternperatur 260 ['C]

) fir aktuellen Raum ]

Messwertahgleich Raumtemperatur 0o K max. Aulentemperatur 380 ['cl

fliralle Achsen ]
Kp Heizen 10.0 Sollweranhebung 0.0 K]
Tn Heizen 01 il Startoptimierung 0
Ko Kihlen 100 {nur mit Zeitschaltfunktion)

Tn Kilhlen 0.1 [

[ 0K “ [ Ablirechen I [ Ubemehmen I

Abbildung 31: Parametereinstellungen Heizen/Kiihlen

Im Demoaufbau wird nur der Standardmodus ,, Komfortbetrieb” genutzt, weshalb die Einstellungen des
»Stand-by” und des ,,Nacht“-Betriebs im Vorhinein auf ,,0“ gesetzt werden kdnnen (siehe Abbildung 32).

= Sollwert fiir das Heizen einstellen:

Ab dem Unterschreiten des , Basissollwert Komfortbetrieb” wird geheizt. Geben Sie als Referenzwert
fir die weiteren Betriebsartenparameter einen Basissollwert in °C ein.

Empfehlung:,,23.0“ °C
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= Sollwert fiir das Kiihlen einstellen:

Ab dem Uberschreiten des ,Basissollwert Komfortbetrieb” zuziiglich der ,, Totzone Heizen/Kiihlen“
wird gekihlt. Hier kann eine Totzone in Kelvin eingegeben werden, die ein permanentes Schalten
zwischen Heizen und Kiihlen verhindert. Dieses Verhalten benétigen wir in unserem Fall nicht.

Empfehlung:, 0.0 K

= Um eine Grenze zu setzen, bis zu welcher der Sollwert (,,Basissollwert Komfortbetrieb”) mit dem
Raumtemperaturgerat (EnOcean) manuell maximal nach oben und unten verschoben werden kann,
geben Sie die ,Maximale Sollwertkorrektur” ein.

Empfehlung:,10“ K
=  Regelparameter und Pulsweitenmodulation:

Die Moglichkeiten der Heizungsregelung des flexROOM-Verteilers wird im Demoaufbau nur bedingt
genutzt. Deshalb reichen bei den Verstarkungsfaktoren (,,KP Heizen” / ,,KP Kiihlen") sowie
Nachstellzeiten (, Tn Heizen” / ,,Tn Kiihlen“) die Standardwerte (Abbildung 31).

Bei der Periodendauer PWM Heizen & -Kiihlen ist es wichtig, dass die Periodendauer so gering wie
moglich ist, damit die Spannungswandler fiir den PC-Liifter und den Playmobil-Ofen einwandfrei
funktionieren kénnen. Stellen Sie hier also auf jeden Fall ,,0 Sekunden ein.

Die ,Mindesteinschaltdauer PWM Heizen & -Kiithlen” bestimmt, wie lange die High-Phase im PWM
Signal mindestens sein sollte. Hier ist ein hoher Wert wie ,,1“ Sekunde sinnvoll, damit die
Spannungswandlung einwandfrei funktioniert. Wenn ,,0“ Sekunden wie in Abbildung 31 gezeigt
gewahlt wird, kann es vorkommen, dass die LEDs des Liifters im Einschaltmoment blinken.

Unter , Totzeit Ventile” wird die Zeit verstanden, die im Umschaltmoment von Heizen auf Kihlen und
umgekehrt vom flexROOM-Verteiler gewartet wird, bis das nachste Ventil aufgefahren wird. In dieser
Zeit sind alle Signale der Pulsweitenmodulation auf ,0“ gestellt und alle Ventile geschlossen.

Empfehlung: ,0“s

= Durch die Einstellungen min. & max. AuBentemperatur und Sollwertanhebung kann im Winter
und Sommer (niedrige und hohe AuRentemperatur) die ,,Maximale Sollwertkorrektur” noch
weiter erhoht werden. Dies ist im Demoaufbau nicht relevant und kann auf ,,0“ gesetzt
(deaktiviert) werden.
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2.3.5 Reiter ,,Schalten”
Auf der Konfigurationsseite ,,Schalten” kann die allgemeine Bedienung und die bereits fertig

konfigurierten flexROOM-Achsfunktionen getestet werden. Die Bereiche gliedern sich analog zur bisher
gespeicherten Raumeinteilung und Funktionalitdat im Reiter , Konfiguration” auf.

Anmeldung Allgemein Kanfiguration Ein-7Ausgange I Schalten I Status ﬂ 1/3 |>

Funktionierender FlexRoam

Achse 1 Achse 2 Achse 3 Achse 4 Achse § Achse b Achse 7 Achse &
| temperstwr | [ anwesenher | | Licht I Sonne | [ kommerta | | wommemar | | wommetar | [ Kommertar |
= ﬂ == == £= £= ==
J + + 3 3 3 E 3
h aE | s | ar | s | ar | ar | ar | ar |
LDI Status B | 8| 8| 2B 8| | 8| |
5 Jalousie 0% 0% 0% 0% 0% 0% 0% 0%
0 Lamele 0% 14 % 0% 0% 18 % 14 % 14 % 14 %
¢ Fensterkantaid e} () ) < < ) < )
Beschattung o] ) & < = & = &
Windalarm (] [ee] [] (] [4] [] [4] []
Sperrung (o] (@] ] [} o] o o o
S - . - S H - S H - S H - S H - S = - S H -
o ESIESHIES ] IES IS ES I ES I ES)
L [ B Leuchte 2us
I
[ Leuchte AN
| g Lot Lo Cefo]p 5o | @Ca]fo] [o]fo] [ofe] [olfo] [ ]Co]
t defekt BN | BN | EN | v | EN | BN | | EM |
B VG defeld as | s | | as | s | ais | ans | s |
Prisenz | o -] o o -] o -]
K
! [ Il 11 (K 1] 11 1] 11
1
n [ sras ] (EEST | [ starus ] EEDT | [ stats ] [ starus ] [ sratus ] [ status ]
Zentralbefehle DALI Yentile
Jalousie Licht - -
AUF | EIN | Kurzairesse ! Gruppe ! Statusabfrage Uberst
| Al | i | Al | Licht ersteuerung l:l
e | aus | EW

Abbildung 32: Oberfléache Reiter "Schalten"

2.3.6 Reiter ,,Status*
Auf der Statusseite sind keine Einstellungen méglich. Sie dient der Ubersicht und der Kontrolle der
Sensorwerte.

Im oberen Fensterbereich werden die Rohwerte des Helligkeitssensors (Analogeingdnge) und die Zustédnde
der Digitaleingdnge und -ausgdnge angezeigt.

Flr DALI-Sensoren werden sowohl die Prasenzerkennung (oberer Teil) als auch die Helligkeitswerte
(unterer Teil) angezeigt. Die rechten beiden Spalten zeigen den Automatikbetrieb bzw. die Ubersteuerung
Uber die Managementebene fiir Heiz- und Kiihlventile an.

Der untere Fensterbereich zeigt die Zustande der Beleuchtungs-, Jalousie- und Klimasteuerung an.
AulRerdem werden im rechten unteren Fensterbereich Meldungen und Alarme ausgegeben.
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Anmeldung Allgemein Kanfiguration Ein-/Ausgange Schalten
Analogeingange Digitaleingange Digitalausgange DALFSensoren GLT-Ubersteuerung
Heizventil pro Achse Kihbventil pro Achse

1:0 1 false 1 false 57: false
2.0 2 false 2 false 58: false
30 3 false 3 false 59: false iz 101 1 101
4:0 4 false 4 false B0; false 2: 101 2 10
50 & false 53 false B1: false g 101 3 101
6:0 & false B false 62: false 4: 101 4: 101
70 7 false 7 false 63: false 5 101 |5: 101
8:0 8 false g8 false B4: false B: 101 B: 101
9:0 a false 9: false 7 101 7 101
10:0 10: false 10: false =0 8: 101 8 101
11:0 1 false 1: false - ) 101 9: 10
12:0 12: false 12: false 33 10: 101 10: 101

13: false 13: false 00 11 101 1: 101

14 false 14 false 6.0 12: 101 12: 101

15 false 15: false 520

63 &0 1412 13-24 1412 13-24
4 5 p 4 5 p s ——
Automatikbetrieb »100
GLT-Ubersteuerung <= 100
GLT Heizen/Kiihlen Meldungen und Alarme

Licht EIN O Komfort @ Basissoliver 20+ | Rohrsystern o O R @ | DAL"S“'“"“?"’””?
Licht AUS O sundiy (3 AuBenternperatur 00 EVG o Stdrung o
Jalousie AUF () MNachtabsenkung O Alarme
Jalousie AB ) Brand O Frost (O Hearbeat O

Abbildung 33: Oberfldche Reiter "Status"

2.3.7

GroRraumbiiro erstellen

Nun kénnen Sie abschlieBend einen der grofRten Vorteile des flexROOM-Konzepts umsetzen: Das schnelle

Andern und Anpassen einer Raumkonfiguration und -aufteilung, ohne dabei die Automationshardware im

Raum neu organisieren zu mussen.

In diesem Versuch wird dabei ein GroBraumbiro aus dem Versuchsaufbau erstellt.

Entfernen Sie hierfir die beiden Zwischenwande im Demoaufbau, sowie die Trennwénde in der Web-

Visualisierung (Reiter: , Konfiguration”). Der Multisensor aus der Achse 2 , Helligkeit” ist auf die Gibrigen

beiden Achsen zu erweitern (Haken und DALI-Kurzadresse, siehe Abbildung 34).
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Achse 1 Achse 2 Achse 3 Achse 4

| Temperatur | | Anwesenheit | | Licht | | Sonne | |
J Fazsade 1] 0 0
3 Windgruppe 1] u] u]
| \
o Antriek = = e ‘ = ‘ il
u - N = I
S
é o [ 1Em0 [ 1640 [ te#abazes | [ 80 [T

[1] [1]
[ 1640 [T] | 1640 1] | 1640 7] [ 1640 1]

e | W[ e ]

Leuchts :‘i = =
'-;'flr.':- ’;r.":.-
L
: o | | o | I | 0 |
r E— 1682450 I 1640 16#24fbch I:| 16824fbch
e 1640 1640 1640 |_|_| 1640
Multizensor I:l
——
~ = =
K
| I il
i
; oo | [ e ]
Sollvvertkorrekiur
|Ja|. " 1580 | | Anzahl Seguenzen DALI-Adresse Start |

| 3
| Licht | tonspaes | JJ] | DFuer Seowenz el 2 4 | 53| I | Stopp |
|

| Party || 1640 | DALI-Adressierung |

Abbildung 34: Konfiguration des GroRraumbiiros

,Konfiguration speichern” nicht vergessen!
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3 Abschluss des Versuchs

3.1 Funktionstest

Bitte Uberprifen Sie nun die Funktionalitat ihrer Programmierung mit der externen Checkliste
(Testatschein) fur die Standardkonfiguration bzw. das GroBraumburo und fiihren sie lhre Ergebnisse einer
Aufsichtsperson vor.

3.2 Riicksetzen auf Werkseinstellungen

Setzen sie nun zum Abschluss des Praktikums die von Ihnen vorgenommenen Einstellungen zuriick.

Die werkseitig eingestellte Konfiguration ist in der Datei ,,default.bin” gespeichert. Die Datei enthilt je
nach verwendetem Verteiler unterschiedliche Hardware-Zuordnungen.

Um die Werkseinstellungen wiederherzustellen, geben Sie den urspriinglichen Namen ,, default” als
Verteilerbezeichnung im Reiter ,Allgemein® an. Klicken Sie auf [Wiederherstellen]. Danach wird die Datei
»default.bin” mit den Werkseinstellungen geladen.

Dabei werden aber die Einstellungen der DALI-Linie nicht verdndert und miissen deshalb gesondert
zurickgesetzt werden. Dazu wechseln Sie zur DALI-Konfigurationsoberflache (links oben ,,Anmelden®-
Button). Gehen Sie im Auswahlmeni auf ,,Adressierung” und reseten Sie alle bereits vergebenen Adressen
jeweils einzeln (insgesamt 6 Stilick) mit der Funktion , Loesche Adresse” (siehe Abbildung 35)

Adressierung
| DALl Limie 1 ]
Systemerweiterung Lampenwert unveraendert

— w

Abbildung 35: Léschen einer Dali-Adressierung

Uberpriifen Sie im Menii ,,Adresszuordnung®, ob alle vorhandenen Adressen geldscht wurden (Siehe
Abbildung 36).
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DALI Linie 1

zentral EIN Blinken Anzahl Blinksequenzen

Dauer der Blinksequenz

Abbildung 36: Vollstandig zurlickgesetzte DALI-Adressierung
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4 Quellen

www.wago.de

www.wikipedia.org
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5 Anhang

5.1 Schaltplan Demoaufbau

flexROOM- Gerate-Anschliisse & Steverungen: flexROOM- Geréle-Anschlilsse & Sleuerungen:
Anschlisse: Anschliisse:
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5.2 Technischer Anschlussplan
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